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Capacidades de carga en todas las direcciones y momento estatico admisible

[Capacidad de carga]
El modelo SKR de actuador de guia LM de jau- Carga radial Carga radial inversa

la de bolas esta compuesto de una guia LM, un Pr  PL

husillo de bolas y un cojinete con soporte.
» «
Pr Pr
Carga Carga
lateral lateral

® Unidad de guia LM

El modelo SKR puede recibir cargas en las cuatro direcciones (radial, radial inversa y laterales).
Sus capacidades de carga basica son idénticas en las cuatro direcciones (radial, radial inversa y
laterales), y sus valores se indican en Tabla4.

©® Husillo de bolas
Debido a que el bloque interior incluye una tuerca de husillo de bolas, el modelo SKR puede recibir
una carga axial. El valor de la capacidad de carga basica se indica en Tabla4.

® Cojinete (lateral fijo)
Debido a que la caja A contiene un cojinete angular, el modelo SKR puede recibir una carga axial.
El valor de la capacidad de carga basica se indica en Tabla4.

[Carga equivalente (guia LM)]
La carga equivalente cuando la unidad de guia LM del modelo SKR recibe cargas en todas las direcciones
simultaneamente, se obtiene a partir de la siguiente ecuacion.

Pe = Pr (P.) + Pr

Pe : Carga equivalente (N)
: Direccion radial
: Direccion radial inversa
: Direcciones laterales

P: : Carga radial (N)
P.  : Carga radial inversa (N)
Pr : Carga lateral (N)
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Tabla4 Capacidad de carga del modelo SKR
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Descripcion del modelo SKR20 ShR2Y SREY
P SKR2001[SKR2006 | SKR2602|SKR2606 | SKR3306 | SKR3310|SKR3320
Cang‘;d % | Bloque de tipo largo 6010 13000 17000
dindmica basi
= |nam(|:c?N)a5|ca Bloque de tipo corto — — 11300 —
-
8 | Capacidadde | gy de tipo largo 8030 16500 20400
o) carga
o S
% estat(lzcoa(lg;aswa Bloque de tipo corto — — 11500 —
©
c Nivel normal,
- | Juego | nivel de alta precision -0,004a0 -0,006a0 -0,004a0
radial
(mm) . . -0,006 a -0,007 a _ B
Nivel de precision ~0.004 ~0.006 0,012 a -0,004
Capacidad de Nivel normal,
pcarga nivel de alta precision 660 860 2350 1950
R 4400 2700 2620
dindmica hasica
ivel de precision
Ca(N) Nivel d isi6 660 1060 2350 2390
S | Capacitedde | Nivel normal, 170 | 1450 | 4020 | 3510
2 carga nivel de alta precision
o e 6290 3780 3770
5 | estatica basica
o CaN) Nivel de precision 1170 1600 4020 3900
%
T Diametro de eje de tornillo (mm) 6 8 13
Paso de husillo de bolas (mm) 1 6 2 6 6 10 20
Diametro menor de rosca (mm) 5,3 50 6,6 6,7 10,8
Diametro de bola centro a centro (mm) 6,15 6,3 8,3 8,4 13,5
Capacidad de carga
) dinamica basica 1150 2000 6250
© = | Direccion Ca (N)
S| e
8¢ axial Carga estatica
= admisible 735 1230 2700
Poa (N)

*Se encuentra también disponible un tipo especial para utilizar en un entorno especial o donde se aplique una carga axial
(25% o mas de la capacidad de carga dinamica basica Ca). Comuniquese con THK para obtener detalles.

Nota1) Las capacidades de carga de la guia LM indican la capacidad de carga por bloque interior.

Nota2) En el modelo SKR3320, no se encuentra disponible el tipo de bloque corto.

N2-12 THIK




g

Servicio de Att.

SKR46' SKR55 SKR65
SKR4610 | SKR4620 | SKR5520 | SKR5530 | SKR5540 | SKR6520 | SKR6525 | SKR6530 | SKR6550
39500 55400 74400
28400 — —
45900 62500 81600 -
28700 — — E
S
-0,006 a 0 -0,007 a 0 -0,008a0 2
o
~0,016 a -0,019 a -0,007 ~0,022 a -0,008 &
_0,006 7 El El I Q
=3
Q
—
4350 4240 10900 7000 6800 12100 12000 8200 7600 =
6990 7040 17600 11500 9900 21600 22000 14500 12600
15 20 25
10 20 20 30 40 20 25 30 50
12,5 17,1 22,1
15,75 20,75 25,75
6700 7600 13700
3330 3990 5830
TR [§2-13
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[Momento admisible (guia LM)]
El bloque interior puede recibir cargas de momento en las tres (3) direcciones.

2-15Tabla5 muestra el momento estatico admisible en las direcciones Ma, Ms y Mec.

Con un solo bloque de tipo largo (modelo SKR-A)

Ms

el : @@

Con bloques dobles de tipo largo (modelo SKR-B)

Ms
P S N

\ Mc

= | A~ T
= — 1= ,
= (e2d
\
Con un solo bloque de tipo corto (modelo SKR-C)

Mc

A Tk

Con bloques dobles de tipo corto (modelo SKR-D)
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Tabla5 Momentos estaticos admisibles del modelo SKR Unidad: N-m
Momento estatico admisible
Descripcion del modelo

Ma Ms Mc
SKR20-A 38 38 98
SKR20-B 207 207 197
SKR26-A 117 117 265 -
SKR26-B 589 589 530 g

-

SKR33-A 173 173 424 g
SKR33-B 990 990 848 g
SKR33-C 58 58 240 S
SKR33-D 390 390 480 "g
SKR46-A 579 579 1390 Q,i
SKR46-B 3240 3240 2780 =
SKR46-C 236 236 870
SKR46-D 1460 1460 1740
SKR55-A 923 923 2276
SKR55-B 5125 5125 4552
SKR65-A 1366 1366 3868
SKR65-B 7702 7702 7736

Nota1) Los simbolos A, B, C o D que se encuentran al final de cada niumero de modelo indican el tamafio del bloque interior
y la cantidad de bloques interiores utilizados.
A: Con un solo bloque de tipo largo
B: Con bloques dobles de tipo largo
C: Con un solo bloque de tipo corto
D: Con bloques dobles de tipo corto

Nota2) Los valores de los modelos SKR-B/D indican los valores cuando se utilizan bloques interiores dobles en contacto en-
tre si.

Nota3) El momento estatico admisible es el momento maximo que se puede permitir mientras el producto se encuentra in-
movil.

TR [32-15
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Velocidades maximas con carreras diferentes

Tabla6 Velocidad maxima

.. . Carrera’ (mm) . , Velocidad maxima (mm/s)
Descripcion | Paso de husillo = : Longitud del rail : .
del modelo | de bolas (mm) Bloque de tipo | Bloque de tipo exterior (mm) Bloque de tipo | Bloque de tipo

largo corto largo corto
30 — 100 100 —
1 80 — 150 100 —
130 — 200 100 —
S 30 — 100 600 —
6 80 — 150 600 —
130 — 200 600 —
60 — 150 200 —
2 110 — 200 200 —
160 — 250 200 —
210 — 300 200 —
by 60 — 150 600 —
6 110 — 200 600 —
160 — 250 600 —
210 — 300 600 —
45 70 150 600
95 120 200 600
195 220 300 600
6 295 320 400 600
395 420 500 600
495 520 600 550 500
595 620 700 390 360
45 70 150 1000
95 120 200 1000
195 220 300 1000
SKR33 10 295 320 400 1000
395 420 500 1000
495 520 600 920 830
595 620 700 650 600
45 — 150 2000 —
95 — 200 2000 —
195 — 300 2000 —
20 295 — 400 2000 —
395 — 500 2000 —
495 — 600 1780 —
595 — 700 1270 —
190 220 340 1000
290 320 440 1000
390 420 540 1000
10 490 520 640 1000 910
590 620 740 730 660
690 720 840 550 500
790 820 940 430 400
s 190 220 340 2000
290 320 440 2000
390 420 540 2000
20 490 520 640 1980 1770
590 620 740 1430 1300
690 720 840 1080 990
790 820 940 840 780

*Indica una carrera cuando incorpora un bloque interior.

Nota1) La maxima velocidad es el valor restringido por la velocidad de rotacion admisible del husillo de bolas o la velocidad
admisible de la guia, con la rotacién del motor a 6.000 min™.

Nota2) Si considera utilizar este modelo a velocidades mayores que las velocidades maximas indicadas arriba, péngase en
contacto con THK.
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. . Carrera’ (mm) . .| Velocidad maxima (mm/s)
Descripcion | Paso de husillo = e ti Bl det Longitud del rail Bi de i Bl e i
del modelo | de bolas (mm) e G I Ll G U exterior (mm) oque de tipo | bloque detipo

largo corto largo corto
800 980 1100
900 1080 880

20 1000 1180 730
1100 1280 610
1200 1380 520
800 980 1650 -
900 1080 1330

SKR55 30 1000 1180 1100 >

1100 1280 920 o
1200 1380 780 c
800 980 2160 Q
900 1080 1750 3

40 1000 1180 1440 =
1100 1280 1210 %
1200 1380 1030 @
790 — 980 1470 — c

20 990 1180 970 o
1190 1380 690 -
1490 1680 450 =
790 980 1810

25 990 1180 1200
1190 1380 850
1490 1680 550

SR 790 980 2210

30 990 1180 1460
1190 1380 1030
1490 1680 670
790 980 3000

50 990 1180 2350
1190 1380 1680
1490 1680 1100

*Indica una carrera cuando incorpora un bloque interior.

Nota1) La velocidad maxima esta restringida por la velocidad de rotacién admisible del husillo de bolas, la velocidad admisi-
ble de la guia o la velocidad del motor de 6.000 min™.

Nota2) Si considera utilizar este modelo a velocidades mayores que las velocidades maximas indicadas arriba, pdngase en
contacto con THK.

TR [32-17
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Lubricacion

Tabla7 muestra las grasas estandar utilizadas en el modelo SKR y los tipos de engrasadores.

Tabla7 Tipos de grasa estandar y de engrasadores utilizados

3:?‘;?5;?2 Grasa estandar  |Engrasador utilizado
SKR20 |Grasa AFA de THK PB107
SKR26 |Grasa AFA de THK PB107
SKR33 |Grasa AFB-LF de THK PB107
SKR46 | Grasa AFB-LF de THK A-M6F
SKR55 | Grasa AFB-LF de THK A-M6F
SKR65 Grasa AFB-LF de THK A-M6F

N2-18 THIK
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Factor de seguridad estatico

El modelo SKR de actuador de guia LM de jaula de bolas estd compuesto de una guia LM, un
husillo de bolas y un cojinete con soporte. El factor de seguridad estatico y la vida util de cada
componente puede obtenerse a partir de la capacidad de carga basica indicada en “Carga maxima
admisible del modelo SKR” (consulte Tabla42-12).

[Calculo del factor de seguridad estatico]

® Unidad de guia LM

Para calcular una carga aplicada a la guia LM del modelo SKR, se deben obtener primero la carga
media requerida para calcular la vida util y la carga maxima necesaria para calcular el factor de
seguridad estatico. En particular, si el sistema se pone en marcha y se para con frecuencia, o si se
aplica al sistema un momento elevado debido a una carga en saliente, puede recibir una carga in-
esperada y elevada.

Al seleccionar un numero de modelo, asegurese de que el modelo deseado sea capaz de recibir la
carga maxima requerida (ya sea que se encuentre inmévil o en movimiento).

Co
fs =
Pmax
fs : Factor de seguridad estatico
Co : Capacidad de carga estatica basica (N)
Pmex @ Carga maxima aplicada (N)

*La capacidad de carga estatica basica es una carga estatica con una direccion y una magnitud constantes en las que la
suma de la deformacién permanente del elemento giratorio y la de la ranura en el area de contacto bajo el esfuerzo maximo
equivale a 0,0001 veces el diametro del elemento basculante.

® Husillo de bolas/cojinete (lateral fijo)

Es necesario tener en cuenta el factor de seguridad estatico si se aplica una fuerza externa inespe-
rada en la direccion axial como resultado de una inercia causada por un impacto, o una puesta en
marcha y una parada mientras el modelo SKR se encuentra inmévil o en funcionamiento.

fs - c0a

fs : Factor de seguridad estatico

Coa : Capacidad de carga estatica basica (N)
Frax @ Carga maxima aplicada (N)

[Valores estandar del factor de seguridad estatico(fs)]

Tipo de maquina. Condiciones de carga Factor minimo de seguridad estatico(fs)

Sin vibracién ni impacto 1,0a3,5

Magquinaria industrial general

Con vibracién o impacto 2,0a5,0

*El valor estandar del factor de seguridad estatico puede variar dependiendo de las condiciones de carga, el entorno, como
asi también del entorno, de la condicion de lubricacion, de la precision de montaje o de la rigidez.

TR BN2-19
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Vida util

[Unidad de guia LM]
® Vida Nominal
La vida nominal (L) significa la distancia de recorrido total que el 90% de un grupo de unidades del

mismo modelo de guia LM puede lograr sin descascarillarse (partes con forma de escama en la su-
perficie de metal) tras un ritmo de trabajo individual y bajo las mismas condiciones.
La vida nominal de la guia LM se obtiene de la siguiente ecuacion.

. 3
L=(f° c)xso

w* Pc
L : Vida nominal (km)  fu  : Factorde carga (consulte Tabla8 en [2-21)
C : Capacidad de carga dinamica basica (N) fc . Factor de contacto (consulte Tabla9 en B2-22)
Pc : Carga aplicada calculada (N)

e Si se aplica un momento, calcule la carga equivalente multiplicando el momento aplicado por el
factor equivalente indicado en Tabla10 de N2-22.

Pn=K-M

P~ : Carga equivalente (por bloque interior) (N)
K . Factor de momento equivalente

M : Momento aplicado (N-mm)

(Si planea usar el producto con un tramo de bloque interior ancho, comuniquese con THK.)
Si se aplica el momento Mc al modelo SKR-B/D

Kc* Mc

Pn=="

e Si se aplican simultdneamente una carga radial (P) y un momento al modelo SKR
Pe=Pn+P

Pe : Carga radial equivalente total  (N)
Realice un calculo de vida nominal utilizando los datos que se muestran arriba.

® Tiempo de vida util
Cuando se ha obtenido la vida nominal (L), el tiempo de vida util se obtiene utilizando la siguiente
ecuacion (si la longitud de carrera y la cantidad de movimiento repetitivo por minuto son constan-

tes).

_ L X 10°
Ln=
2 0s* ni X60
Lr»  : Tiempo de vida util (h)  ni+ : Cantidad de movimiento repetitivo por minuto ~ (min™)
s : Longitud de carrera (mm)

N2-20 TEIK




g

Servicio de

[Husillo de bolas/cojinete (lateral fijo)]

® Vida Nominal

La vida nominal (L) significa la distancia de recorrido total que el 90% de un grupo de unidades del
mismo husillo de bolas (cojinete) puede lograr sin descascarillarse tras un ritmo de trabajo indivi-
dual y bajo las mismas condiciones.

La vida nominal del husillo de bolas/cojinete (lateral fijo) se obtiene utilizando la siguiente ecuacion.

Tabla8 Factor de carga (fw) -
L= ( Ca ’ %X 10° Vibraciones/impactos Velocidad(V) fw
fw * Fa Muy baja
w Leves V=0.25 mis 121,22 E
L : Vida nominal (rev) -~ Lenta c
) o . Débiles 1,2a1,5 Q
C. : Capacidad de carga dinamica basica (N) 0,25 mﬁi\j/_g m/s o
) ) . edia
F. : Carga axial (N) Medio 1 mis<V=<2 m/s 1,5a2 ;
fw . Factor de carga (consulte Tabla8) Alta )
Fuertes Va2 mls 2a35 (_g
S\
-
=

TR 32-21
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® Tiempo de vida util

Cuando se ha obtenido la vida nominal (L), el tiempo de vida util se obtiene utilizando la siguiente
ecuacion (si la longitud de carrera y la cantidad de movimiento repetitivo por minuto son constan-
tes).

L-?
L. =
2 - ¢s*ni X60
L. : Tiempo de vida util (h)  n:+ : Cantidad de movimiento repeitivo por minuto ~ (min™)
s : Longitud de carrera (mm) ¢ : Paso de husillo de bolas (mm)

mfc: Factor de contacto
Si se utilizan dos bloques interiores en contacto

entre si en el modelo SKR-B/D, multiplique la
capacidad de carga basica por el correspon-
diente factor de contacto indicado en Tabla9.

Tabla9 Factor de contacto (fc)

Tipo de bloque Factor de contacto fc

Modelo SKR-B 0.81
Modelo SKR-D ’

mfy: Factor de carga

En general, las maquinas con movimiento repetitivo pueden causar vibracion e impacto durante el
funcionamiento, y resulta particularmente dificil determinar con precision cada una de las vibracio-
nes generadas durante el funcionamiento a alta velocidad, el impacto aplicado durante las puestas
en marcha y las paradas reiteradas en uso normal, etc. Por lo tanto, si se estima que la vibracién
por velocidad es significativa, divida la capacidad de carga basica (C) por un factor de carga obteni-
do empiricamente.

mK: Factor de momento equivalente (guia LM)

Cuando el modelo SKR se desplaza bajo un

Tabla10 Factor de momento equivalente (K)

momento, la distribucion de la carga aplicada a Descripcion K. Ke Ke
la guia LM es elevada en el lugar. En tal caso, delmodelo
calcule la carga multiplicando el valor del mo- SKR20-A 2,34 X 10" | 234X 10" | 8,07X10
. SKR20-B 4,38X10% | 4,38X102 | 8,07X107?
mento por el correspondiente factor de momen- SKR26-A 1.59X10" | 1.59X10" | 617X 10°
to equivalente indicado en Tabla10. SKR26-B 3,18X102 | 3,18X10° | 6,17 X102
Los simbolos Ka, Ks y Kc indican las cargas de SKR33-A 1,42X10" | 1,42X10" | 5,05X102
momento equivalente en las direcciones Ma, Ms SKR33-B 2,47X102 | 2,47X10? | 5,05X 102
y MC, respectivamente_ SKR33-C 2,39X10" 2,39X10" 5,05X10?
SKR33-D 3,54X102 | 3,54X10% | 5,05X102
SKR46-A 9,51X102 | 9,51X10? | 3,46 X10°
SKR46-B 1,70X102% | 1,70X102 | 3,46X107?
SKR46-C 1,46 X107 | 1,46 X10" | 3,46X107?
SKR46-D 2,36 X102 | 2,36 X102 | 3,46 X10°
SKR55-A 8,12X10? | 8,12X10? | 2,88X10*
SKR55-B 1,46 X102 | 1,46X102 | 2,88X10?
SKR65-A 7,16X102 | 7,16X10% | 2,21X107?
SKR65-B 1,27X102 | 1,27X102 | 2,21X107?

N2-22 THIK

Ka: Factor de momento equivalente en la direccién Ma.
Ks: Factor de momento equivalente en la direccién Me.
Kc: Factor de momento equivalente en la direccion Mc.
Nota) Los valores de los modelos SKR-B/D indican los va-
lores cuando se utilizan bloques interiores dobles en
contacto entre si.
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Estandares de precision

El estandar de precision del modelo SKR se define en la repetibilidad de posicionamiento, la preci-
sion de posicionamiento, el paralelismo en el funcionamiento (direccion vertical) y el retroceso.

[Repetibilidad de posicionamiento]

Dirija la posicion a un punto arbitrario determina-
do. Mida la posicion y repita siete veces desde
la misma direccion. Registre la diferencia entre
los valores mas altos y mas bajos. Lleve a cabo
la misma prueba en tres puntos: la mitad de la
carrera y en las posiciones de desplazamiento
minima y maxima aproximadas. Exprese el valor
de diferencia maximo de las tres mediciones di-
vididas por 2 con un signo “t”.

[Precisiéon de posicionamiento]

Al utilizar la carrera maxima como longitud de
referencia, exprese el error maximo entre la dis-
tancia real de desplazamiento desde el punto
de referencia y el valor de comando, en un va-
lor absoluto como precision de posicionamiento.

[Paralelismo en el funcionamiento (direccion vertical)]
Coloque una regla en la superficie de la tabla
donde se monta el modelo SKR, mida casi la
totalidad de la distancia de desplazamiento del
bloque interior utilizando un indicador de prue-
ba. Utilice la diferencia maxima entre las lectu-
ras dentro de la distancia de desplazamiento
como la medida de paralelismo en el funciona-
miento.

[Retroceso]

Alimente y mueva ligeramente el bloque interior,
y lea la medicion en el indicador de pruebas
como valor de referencia. Luego, aplique una
carga al bloque interior desde la misma direc-
cion (direccion de alimentacion de la tabla) vy,
luego, libere el bloque interior de la carga. Utili-
ce la diferencia entre el valor de referencia y el
regreso como la medida de retroceso.

Realice esta medicion en el centro y cerca de
ambos extremos, y utilice el valor maximo como
valor de medida.

1

>

L.

Fig.8 Repetibilidad de posicionamiento

Y

—
w

Y

N eIinb ap Jopen)oy .

AAValor de comando

< - AADistancia de recorrido

S~ e t

A= | Distancia real de desplazamiento - distancia de desplazamiento
(—)  Gelvalorde comando |

Punto de referencia

Fig.9 Precisidon de posicionamiento

Fig.10 Paralelismo en el funcionamiento

Volver
Retroceso—

Alimentacion del husillo de alimentacion—

Desplazamiento de carga
(incluido el desplazamiento elastico)

A=

Fig.11 Retroceso

Cﬂga

AL
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Las precisiones del modelo SKR se clasifican como nivel normal (sin simbolo), nivel de alta precision (H)
y nivel de precision (P). Las siguientes tablas muestran los estandares para todas las precisiones.

Tabla11 Nivel normal (sin simbolo)

Unidad: mm

Descripcion . Longitqd Repetipi!idad Prec!s!én de Para]elismp del Par de torsion
del modelo Carrera del rr_:ul de posiciona- | posiciona- fynmo_qaweqto Retroceso | de arranque
exterior miento miento (direccién vertical) (N-cm)
30 100 Sin estan Sin estandar
SKR20 80 150 +0,01 7 o€ 0,02 0,5
130 200 dar definido definido
60 150
110 200 Sin estan- Sin estandar
SKR26 160 250 *0.01 " ldar definido|  definido 0,02 15
210 300
45 150
95 200
195 300 Sin estan Sin estandar
SKR33 295 400 +0,01 7 > 0,02 7
395 500 dar definido definido
495 600
595 700
190 340
290 440
390 240 Sin estan Sin estandar
SKR46 490 640 +0,01 7 > 0,02 10
590 =20 dar definido definido
690 840
790 940
800 980
900 1080 Sin estan Sin estandar
SKR55 1000 1180 +0,01 < > 0,05 12
1100 1280 dar definido definido
1200 1380
790 980
990 1180 +0,01 Sin estan- Sin estandar 12
SKR6S 790 | 1380 dar definido|  definido 0.05
1490 1680 +0,012 15

*Indica la longitud de la carrera cuando se incorpora un bloque interior de tipo largo.
Nota1) El método de evaluacion para estandares de precision cumple con los estandar de THK.

Nota2) El par de torsidon de arranque representa el valor cuando se utiliza la siguiente grasa.

Modelos SKR20 y SKR26: Grasa AFA de THK
Modelos SKR33, SKR46, SKR55 y SKR65: Grasa AFB-LF de THK
Nota3) Si se usa una grasa muy viscosa, como grasa de vacio y de sala blanca, el par de torsion de arranque real podria
superar el valor que se indica en la tabla. Se debe tener mucho cuidado al seleccionar el motor.
Nota4) Pdéngase en contacto con THK para obtener informacién de precisidon para unidades mas largas que la longitud es-

tandar.

N2-24
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Tabla12 Nivel de alta precision (H) Unidad: mm
Descrincién Longitud | Repetibilidad |Precision de| Paralelismo en el Par de torsion
del m (fd elo Carrera’ | del rail |de posiciona-| posiciona- funcionamiento Retroceso | de arranque
exterior miento miento (direccion vertical) (N-cm)

30 100

SKR20 80 150 +0,005 0,06 0,025 0,01 0,5
130 200
60 150 -
110 200

SKR26 160 550 +0,005 0,06 0,025 0,01 1,5 >
210 300 =
45 150 g_
95 200 )
195 300 0,06 0,025 a

SKR33 295 400 +0,005 0,02 7 ()
395 500 Q
295 ) 0,10 0,035 g‘
595 700 0,12 0,04 -
190 340 =
290 440
390 540 0,10 0,035

SKR46 490 640 +0,005 0,02 10
590 740
690 840 0,12 0,04
790 940 0,15 0,05
800 980
900 1080 0.18

SKR55 1000 1180 +0,005 0,05 0,05 12
1100 1280 0,25
1200 1380
790 980 0,18
990 1180 0,05 12

SKR65 1190 1380 +0,008 0,2 0,05
1490 1680 0,28 0,055 15

*Indica la longitud de la carrera cuando se incorpora un bloque interior de tipo largo.
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Tabla13 Nivel de precision (P) Unidad: mm
Descriocién Longitud | Repetibilidad [Precisiéon de| Paralelismo en el Par de torsion
del m gd elo Carrera’ | del rail |de posiciona-| posiciona- funcionamiento Retroceso | de arranque
exterior miento miento (direccion vertical) (N-cm)
30 100
SKR20 80 150 +0,003 0,02 0,01 0,003 1,2
130 200
60 150
110 200
SKR26 160 550 +0,003 0,02 0,01 0,003 4
210 300
45 150
95 200
195 300 0,02 0,01
SKR33 295 400 +0,003 0,003 15
395 500
295 800 0,025 0,015
595 700 0,03 0,02
190 340
290 440 15
SKR46 390 540 +0,003 0,025 0,015 0,003
490 640 17
590 740 0,03 0,02
800 980
SKR55 900 1080 +0,005 0,035 0,025 0,003 7
1000 1180 0,04 0,03 20
790 980
SKR65 990 1180 +0,005 0,035 0,025 0,005 20
1190 1380 0,04 0,03 22

*Indica la longitud de la carrera cuando se incorpora un bloque interior de tipo largo.

Nota1) El método de evaluacion cumple con los estandar de THK.

Nota2) El par de torsion de arranque representa el valor cuando se utiliza la siguiente grasa.
Modelos SKR20 y SKR26: Grasa AFA de THK
Modelos SKR33, SKR46, SKR55 y SKR65: Grasa AFB-LF de THK

Nota3) Si se utiliza una grasa mas dura, como una grasa de vacio/sala blanca, el par de torsién de arranque real podria su-
perar los valores enumerados.

Nota4) Pdéngase en contacto con THK para obtener informacién sobre precision para longitudes iguales o superiores que el
rail exterior estandar.
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Descripciéon del modelo

Descripcion

del modelo

Paso de husillo de bolas

Tipo de patin
interior

Recorrido

SKR33 10 - 0195 - P
@ @ ® @ ®
SKR20 01 :1mm A 0025 : 25mm Sin simbolo: nivel normal
SKR26 02 : 2mm B 0050 : 50mm H: Nivel de alta precision
SKR33 06 : 6mm C l P: Nivel de precision
SKR46 10 : 10mm D 1490 : 1490mm
SKR55 20 : 20mm
SKR65 25 :25mm
30 : 30mm
40 : 40mm
50 : 50mm

Si se selecciona "2" (con fuelles) para la tapa @), especifique
el recorrido teniendo en cuenta los fuelles (—IN2-47).

SKR20 :
SKR26 :
SKR33
SKR46 :
SKR55 :
SKR65 :

"01 Il’ "06"
llozll, "06"

ll1 OII’ Il20ll

||20||, ||30|I’ ||40||
ll20", "25"’ II30", ll501|

Los pasos de husillo de bolas disponibles difieren dependiendo del modelo.

:"06", "10", "20" (20 mm solo esta disponible para bloques interiores de tipo Ay B)

N2-28
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_ . Caja A/

AQ

® @ ©)

>
(2]
c
0: acoplado directamente (sin motor) 0: sin cubierta 0: ninguno 10 Q
Q.
1: acoplado directamente (con un motor, especificado por el cliente) 1: con una cubierta 1 20 2
2: con un fuelle 2 30 %
6 40 ©
c
7 60 =
B A0 E
E A5
H A6
= A
J AN
Si se selecciona "0", no se incluye un acoplamiento. Si se M AP
requiere acoplamiento, indiquelo.
AQ
. o . AR
"1" significa que se monta un motor especificado por el cliente. AS
Para obtener el articulo (9, elija una caja A/brida intermedia que AT
coincida con el motor especificado. AU
Se pueden montar varios motores de diferentes fabricantes. Comuniquese con THK AV
para obtener mas detalles.
AY
AZ

Se encuentran disponible también un tipo con caja A rotable y un tipo de motor rotable, los
cuales no se encuentran en el catalogo. Péngase en contacto con THK para obtener
detalles.
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Capacidades de carga en todas las direcciones y momento estatico admisible

[Capacidad de carga]
Carga radial . . Carga radial inversa

Pr PL
g -

Pt Pr
Carga Carga
lateral lateral

® Unidad de guia LM

El modelo KR puede recibir cargas en las cuatro direcciones (radial, radial inversa y laterales). Sus
capacidades de carga basica son idénticas en las cuatro direcciones (radial, radial inversa y latera-
les), y sus valores se indican en Tabla3, en 32-80 y 32-81.

® Husillo de bolas
Debido a que el bloque interior incluye una tuerca de husillo de bolas, el modelo KR puede recibir

una carga axial. El valor de la capacidad de carga basica se indica en Tabla3, en 32-80 y
RN2-81.

® Cojinete (lateral fijo)
Debido a que el alojamiento tipo A contiene un cojinete angular, el modelo KR puede recibir una carga axial.
El valor de la capacidad de carga basica se indica en Tabla3, en 32-80 y N2-81.

[Carga equivalente (Unidad de guia LM)]
La carga equivalente cuando la unidad de guia LM del modelo KR recibe cargas en todas las direc-
ciones simultaneamente, se obtiene a partir de la siguiente ecuacion.

Pe = Pr (PL) + Pt

Pe :Carga equivalente (N)
: Direccion radial
: Direccion radial inversa
: Direccion lateral

Pz : Carga radial (N)
P.  : Carga radial inversa (N)
Pr : Carga lateral (N)

TR BN2-79
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Tabla3 Capacidad de carga del modelo KR

KR15 KR20 KR26
Descripcion del modelo
KR1501 | KR1502 [ KR2001 | KR2006 | KR2602 | KR2606
Capacidad de carga Bloque de tipo largo 1930 3590 7240
dinamica basica
CN) Bloque de tipo corto — — —
-
3 .
3, | Capacidad de carga Bloque de tipo largo 3450 6300 12150
o estatica basica
Co (N) l
§ 0 Bloque de tipo corto — — —
c
o Nivel normal, -0,001 a -0,003 a -0,004 a
Juego nivel de alta precision +0,002 +0,002 +0,002
radial
(mm) . . -0,005 a -0,007 a -0,01 a
Nivel de precision -0,002 -0,003 -0,004
Nivel normal,
Capacidad de carga | nivel de alta precision 340 230 660 860 2350 1950
dinamica basica
Ca(N) Nivel de precision | 340 230 660 1060 2350 | 2390
8 - NVl il 660 410 1170 | 1450 | 4020 | 3510
9 | Capacidad de carga | nivel de alta precision
© estatica basica
©
3 Ca(N) Nivel de precision 660 410 1170 1600 4020 3900
%
£ | Diametro de eje de husillo (mm) 5 6 8
Paso (mm) 1 2 1 6 2 6
Diametro menor de rosca (mm) 4.5 53 5,0 6,6 6,7
Diametro de bola centro a centro (mm) 5,15 6,15 6,3 8,3 8,4
Capacidad de carga
) dinamica basica 590 1000 1380
° = Ca (N)
.S ©| Direccién axial
8 % Carga estatica
= admisible 290 1240 1760
Poa (N)

Nota1) Las capacidades de carga de la guia LM indican la capacidad de carga por bloque interior.
Nota2) El husillo de bolas de nivel de precisién (nivel P) de los modelos KR30H, KR33, KR45H10 y KR4610 trae separador

de bolas en relacion uno a uno.
Nota3) El husillo de bolas de nivel de precision (nivel P) de los modelos KR45H20, KR4620, KR55 y KR65 trae bolas espa-

ciadoras en relacion dos a uno.
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KR30H KR33 KR45H KR46
KR55 KR65
KR30H06 | KR30H10 | KR3306 | KR3310 | KR45H10 | KR45H20 | KR4610 | KR4620
11600 11600 23300 27400 38100 50900
4900 4900 11900 14000 — —
20200 20200 39200 45500 61900 80900
10000 10000 19600 22700 — —
-0,004 a -0,004 a -0,006 a -0,006 a -0,007 a | -0,008 a
+0,002 +0,002 +0,003 +0,003 +0,004 +0,004
-0,012 a -0,012 a -0,016 a -0,016 a -0,019a | -0,022 a
-0,004 -0,004 -0,006 -0,006 -0,007 -0,008
2840 1760 2840 1760 3140 3040 3140 3040 3620 5680
2250 1370 2250 1370 2940 3430 2940 3430 3980 5950
4900 2840 4900 2840 6760 7150 6760 7150 9290 14500
2740 1570 2740 1570 3720 5290 3720 5290 6850 10700
0 15 1 20 25
6 10 6 10 10 20 10 20 20 25
7,8 7,8 12,5 12,5 17,5 22
10,5 10,5 15,75 15,75 20,75 26
1790 1790 6660 6660 7600 13700
2590 2590 3240 3240 3990 5830
TR [32-81
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[Momento estatico admisible (Unidad de guia LM)]
El bloque interior puede admitir momento de carga en las tres (3) direcciones.

Tabla4 en IN2-83 muestra momentos estaticos admisibles en las direcciones Ma, Ms y M.

Ms
a~ A MC
a~ Tm

Ms

T Mc

=il .. @@

Con bloques dobles de tipo largo (modelo KR-B)

s JEEE @

Con bloques dobles de tipo corto (modelo KR-D)
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Tabla4 Momentos estaticos admisibles del modelo KR Unidad: N-m
Momento estéatico admisible
Descripcion del modelo

Ma Ms Mc
KR15-A 12,1 12,1 38
KR15-B 70,3 70,3 76
KR20-A 31 31 83
KR20-B 176 176 165
KR26-A 84 84 208
KR26-B 480 480 416
KR30H-A 166 166 428
KR30H-B 908 908 857
KR30H-C 44 44 214
KR30H-D 319 319 427
KR33-A 166 166 428
KR33-B 908 908 857
KR33-C 44 44 214
KR33-D 319 319 427
KR45H-A 486 486 925
KR45H-B 2732 2732 1850
KR45H-C 130 130 463
KR45H-D 994 994 925
KR46-A 547 547 1400
KR46-B 2940 2940 2800
KR46-C 149 149 700
KR46-D 1010 1010 1400
KR55-A 870 870 2280
KR55-B 4890 4890 4570
KR65-A 1300 1300 3920
KR65-B 7230 7230 7840

Nota1) Los simbolos A, B, C o D que se encuentran al final de cada nimero de modelo indican el tamafio del bloque interior
y la cantidad de bloques interiores utilizados.
A: Con un solo bloque de tipo largo
B: Con bloques dobles de tipo largo
C: Con un solo bloque de tipo corto
D: Con bloques dobles de tipo corto

Nota2) Los valores de los modelos KR-B/D indican los valores cuando se utilizan bloques interiores dobles en contacto entre
Si.

Nota3) El momento estatico admisible es el momento maximo que se puede permitir mientras el producto se encuentra in-
movil.

TR 342-83
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Velocidades maximas con carreras diferentes

Tabla5 Velocidad maxima

Velocidad maxima (mm/s)
ST Faso del Carrera’ (mm) | Longitud del | Nivel de | Nieldeala | Nivel | Nivel de | Nieldeala | Nivel
del modelo de bolas rail exterior precision precision normal precision | precision normal
(mm) Blogue de tipo[Bloque de tipo (mm) Bloque de tipo Bloque de tipo
largo corto largo corto
25 — 75 100 100 —
50 — 100 100 100 —
o1 75 — 125 100 100 —
100 — 150 100 100 —
125 — 175 100 100 —
150 — 200 100 100 —
RS 25 — 75 200 200 —
50 — 100 200 200 —
o 75 — 125 200 200 —
100 — 150 200 200 —
125 — 175 200 200 —
150 — 200 200 200 —
30 — 100 100 100 —
01 80 — 150 100 100 —
130 — 200 100 100 —
NRAD 30 — 100 600 600 —
06 80 — 150 600 600 —
130 — 200 600 600 —
60 — 150 200 200 —
02 110 — 200 200 200 —
160 — 250 200 200 —
210 — 300 200 200 —
NREE 60 — 150 600 590 —
o6 110 — 200 600 590 —
160 — 250 600 590 —
210 — 300 600 590 —
50 70 150 600 470 600 470
100 120 200 600 470 600 470
06 200 220 300 600 470 600 470
300 320 400 600 470 600 470
400 420 500 590 470 530 470
KR30H 500 520 600 390 390 360 360
50 70 150 1000 790 1000 790
100 120 200 1000 790 1000 790
0 200 220 300 1000 790 1000 790
300 320 400 1000 790 1000 790
400 420 500 980 790 880 790
500 520 600 650 650 600 600
50 75 150 600 470 600 470
100 125 200 600 470 600 470
200 225 300 600 470 600 470
06 300 325 400 600 470 600 470
400 425 500 590 470 530 470
500 525 600 390 390 360 360
KRA3 600 625 700 280 280 260 260
50 75 150 1000 790 1000 790
100 125 200 1000 790 1000 790
200 225 300 1000 790 1000 790
10 300 325 400 1000 790 1000 790
400 425 500 980 790 880 790
500 525 600 650 650 600 600
600 625 700 470 470 430 430
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Velocidad maxima (mm/s)

Descripcion Paso del Carrera’ (mm) Lopgitud del| Nivel _d,e Nivel de ’alta Nivel | Nivel q’e Nivel de glta Nivel
O husillo de rail exterior | precision | precision |normal| precision | precision  |normal
bolas (mm) (Bloque de tipo[Bloque de tipo| ~ (Mm) Bloque de tipo Bloque de tipo
largo corto largo corto
200 230 340 740 520 740 520
300 330 440 740 520 740 520
400 430 540 740 520 740 520
10 500 530 640 740 520 740 520
600 630 740 730 520 640 520
700 730 840 — 520 — 490
800 830 940 — 430 — 380
Rl 200 230 340 1480 1050 1480 1050
300 330 440 1480 1050 1480 1050
400 430 540 1480 1050 1480 1050
20 500 530 640 1480 1050 1480 1050
600 630 740 1430 1050 1280 1050
700 730 840 — 1050 — 980
800 830 940 — 840 — 770
190 220 340 740 520 740 520
290 320 440 740 520 740 520
390 420 540 740 520 740 520
10 490 520 640 740 520 740 520
590 620 740 730 520 650 520
690 720 840 — 520 — 490
KR46 790 820 940 — 430 — 390
190 220 340 1480 1050 1480 1050
290 320 440 1480 1050 1480 1050
390 420 540 1480 1050 1480 1050
20 490 520 640 1480 1050 1480 1050
590 620 740 1440 1050 1300 1050
690 720 840 — 1050 — 990
790 820 940 — 850 — 780
800 — 980 1120 800 —
900 — 1080 900 800 —
KR55 20 1000 — 1180 740 740 —
1100 — 1280 — 620 —
1200 — 1380 — 530 —
790 — 980 1120 800 —
990 — 1180 1120 800 —
MRES 25 1190 — 1380 840 800 —
1490 — 1680 — 550 —

*Indica una carrera cuando se incorpora un bloque interior.
Nota1) La velocidad maxima esta restringida por la velocidad de rotacién admisible del husillo de bolas, la velocidad admisi-
ble de la guia o la velocidad del motor de 6.000 min™.
Nota2) Si piensa usar este producto con la velocidad maxima de desplazamiento Tabla5 o una velocidad mayor, péngase en
contacto con THK.

AL
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Lubricacion

Tabla6 muestra las grasas estandar en el modelo KR vy los tipos de engrasadores.

Tabla6 Tipos de grasa estandar y de engrasadores utilizados

3:;3(;2’5;?2 Grasa estandar Engrasador utilizado
KR15 Grasa AFF de THK —

KR20 Grasa AFA de THK PB107
KR26 Grasa AFA de THK PB107
KR30H |Grasa AFB-LF de THK PB107
KR33 Grasa AFB-LF de THK PB107
KR45H Grasa AFB-LF de THK A-M6F
KR46 Grasa AFB-LF de THK A-M6F
KR55 Grasa AFB-LF de THK A-M6F
KR65 Grasa AFB-LF de THK A-M6F
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Factor de seguridad estatico

El modelo KR de actuador de guia LM esta compuesto de una guia LM, un husillo de bolas y un co-
jinete con soporte. El factor de seguridad estatico y la vida util de cada componente puede obtener-
se a partir de la capacidad de carga basica indicada en “Carga maxima admisible del modelo KR”
(consulte Tabla3 en [12-80).

[Calculo del factor de seguridad estatico]

® Unidad de guia LM

Para calcular una carga aplicada a la guia LM del modelo KR, se deben obtener primero la carga
media requerida para calcular la vida util y la carga maxima necesaria para calcular el factor de se-
guridad estatico. Pongamos por caso, si el sistema se pone en marcha y se para con frecuencia, o
si se aplica al sistema un momento elevado debido a una carga en saliente, puede recibir una carga
inesperada y elevada.

Al seleccionar un numero de modelo, asegurese de que el modelo deseado sea capaz de recibir la
carga maxima requerida (ya sea que se encuentre inmévil o en movimiento).

Co
fs =
Pmax
fs : Factor de seguridad estatico
Co : Capacidad de carga estatica basica (N)
Pmex @ Carga maxima aplicada (N)

*La capacidad de carga estatica basica es una carga estatica con una direccion y una magnitud constantes en las que la
suma de la deformacién permanente del elemento giratorio y la de la ranura en el area de contacto bajo el esfuerzo maximo
equivale a 0,0001 veces el diametro del elemento rotativo.

® Husillo de bolas/cojinete (lateral fijo)

Es necesario tener en cuenta el factor de seguridad estatico si se aplica una fuerza externa inespe-
rada en la direccion axial como resultado de una inercia causada por un impacto, o una puesta en
marcha y una parada mientras el modelo KR se encuentra inmdévil o en funcionamiento.

fs = COa

fs : Factor de seguridad estatico

Co : Capacidad de carga estatica basica (N)
Frax @ Carga maxima aplicada (N)

[Valores estandar del factor de seguridad estatico(fs)]

. L - Factor minimo de seguridad
Tipo de maquina. Condiciones de carga estatico(fs)
Sin vibracién ni impacto 1,0a3,5
Magquinaria industrial general
Con vibracién o impacto 2,0a5,0

*El valor estandar del factor de seguridad estatico puede variar dependiendo de las condiciones de carga, el entorno, como
asi también del entorno, de la condicion de lubricacion, de la precision de montaje o de la rigidez.

TR (32-87
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Vida util

[Unidad de guia LM]
® Vida Nominal

o 3

L= (ﬁ X 50
fw-Pc

L : Vida nominal (km)
(la distancia de recorrido total que el 90% de un grupo de guias LM idénticas, que funcionan
independientemente bajo las mismas condiciones, puede lograr sin descascarillarse)

C :Capacidad de carga dinamica basica (N)
Pc  : Carga aplicada calculada (N)
fw  : Factor de carga (consulte Tabla8 en I32-90)
fo  : Factor de contacto (consulte Tabla7 en [N2-90)

e Si se aplica un momento al modelo KR-A/C o al modelo KR-B/D empleando dos bloques interio-
res en contacto entre si, se debe calcular la carga equivalente multiplicando el momento aplicado
por el factor equivalente indicado en Tabla9 en I32-90.

Pn=K-M

P~ : Carga equivalente (por bloque interior) (N)

K  : Factor de momento equivalente (consulte Tabla9 en [N2-90)
M : Momento aplicado (N-mm)

(Si planea usar el producto con un tramo de bloque interior ancho, comuniquese con THK.)

e Si se aplica un modelo Mc al modelo KR-B/D

Kc-Mc
Pn="2
e Si se aplican simultdneamente una carga radial (P) y un momento al modelo KR
Pe=Pn+P
Pe : Carga radial equivalente total (N)

Realice un calculo de vida nominal utilizando los datos que se muestran arriba.
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® Tiempo de vida util
Cuando se ha obtenido la vida nominal (L), el tiempo de vida util se obtiene utilizando la siguiente
ecuacion (si la longitud de carrera y la cantidad de vaivenes por minuto son constantes).

L X10°

L. =

2:{¢s° ni X60
L»  : Tiempo de vida util (h)
¢s  :Longitud de carrera (mm)
n: : Cantidad de vaivenes por minuto (min™)

[Husillo de bolas/cojinete (lateral fijo)]
® Vida Nominal

3
L=(i) X 10°
fw*Fa

N eIinb ap Jopen)oy .

L : Vida nominal (rev)
(la cantidad de revoluciones que el 90% de un grupo de husillos de bolas, que funcionan in-
dependientemente y bajo las mismas condiciones, puede lograr sin descascarillarse)

Ca : Capacidad de carga dinamica basica (N)

Fa :Carga aplicada (N)

fw  : Factor de carga (consulte Tabla8 en N2-90)

® Tiempo de vida util
Cuando se ha obtenido la vida nominal (L), el tiempo de vida util se obtiene utilizando la siguiente
ecuacion (si la longitud de carrera y la cantidad de vaivenes por minuto son constantes).

_ L-¢
Ln =

2 - ¢s - ni X60
L»  : Tiempo de vida util (h)
¢s  :Longitud de carrera (mm)
n. : Cantidad de vaivenes por minuto (min™)
4 : Paso de husillo de bolas (mm)
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mfc: Factor de contacto
Si se utilizan dos bloques interiores en contacto

entre si en el modelo KR-B/D, multiplique la ca-
pacidad de carga basica por el correspondiente
factor de contacto indicado en Tabla7.

mfw: Factor de carga
Tabla8 muestra los factores de carga.

www.rodavigo.net
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Tabla7 Factor de contacto (fc)

Tipos de bloque interior Factor de contacto fc

Modelo KR-B
Modelo KR-D

0,81

Tabla8 Factor de carga (fw)

Vibraciones/impactos| Velocidad(V) fw
Muy baja
Leves V=025 m/s 1a1,2
- Lenta
Débiles 0.25<V=1 m/s 1,2a1,5
. Media
Medio 1<V<2 m/s 1,5a2
Fuertes Alta 2a35
V>2 m/s ’

mK: Factor de momento equivalente (Unidad de guia LM)

Cuando el modelo KR se desplaza bajo un
momento, la distribucién de la carga aplicada
a la guia LM es elevada en el lugar (consulte
A1-40). En tal caso, calcule la carga
multiplicando el valor del momento por el co-
rrespondiente factor de momento equivalente
indicado en Tabla9.

Los simbolos Ka, Ks y Kc indican las cargas de
momento equivalente en las direcciones Ma, Ms
y Mc, respectivamente.

N2-90 ARl

Tabla9 Factor de momento equivalente (K)

Descripcion Ko,

del modelo he Ke
KR15-A 32X10" | 3,2 X 10" | 9,09 X 10?
KR15-B 5,96 X 102 | 5,96 X 102 | 9,09 X 10?
KR20-A 24 X 10" | 24 X 10" | 7,69 X 102
KR20-B 426 X 10?2 | 4,26 X 102 | 7,69 X 10?
KR26-A 1,73 X 10" | 1,73 X 10" | 5,88 X 10?
KR26-B 3,06 X 102 | 3,06 X 102 | 5,88 X 10?

KR30H-A 1,51 X 10" | 1,51 X 10" | 4,78 X 10°

KR30H-B 2,76 X 10* | 2,76 X 10?% | 4,78 X 10°

KR30H-C 2,77 X 10" | 2,77 X 10" | 4,78 X 10?

KR30H-D 3,99 X 102 | 3,99 X 10? | 4,78 X 10*

KR33-A 1,51 X 10" | 1,51 X 10" | 4,93 X 107
KR33-B 2,57 X 10? | 2,57 X 10% | 4,93 X 10°
KR33-C 2,77 X 10" | 2,77 X 10" | 4,93 X 10*
KR33-D 3,55 X 10? | 3,55 X 10?% | 4,93 X 10*

KR45H-A 9,83 X 10* | 9,83 X 10* | 3,45 X 107

KR45H-B 1,87 X 10?% | 1,87 X 10? | 3,45 X 10?

KR45H-C 1,83 X 10" | 1,83 X 10" | 3,45 X 10*

KR45H-D 2,81 X10* | 2,81 X 10* | 3,45 X 10°

KR46-A 1,01 X 10" | 1,01 X 10" | 3,38 X 107
KR46-B 1,78 X 107 | 1,78 X 102 | 3,38 X 10?
KR46-C 1,85 X 10" | 1,85 X 10" | 3,38 X 10°
KR46-D 25X 10?7 | 2,56 X 10? | 3,38 X 10°
KR55-A 8,63 X 10* | 8,63 X 10* | 2,83 X 10?
KR55-B 1,53 X 10% | 1,53 X 102 | 2,83 X 10?
KR65-A 7,55 X 10? | 7,55 X 10? | 2,14 X 10*
KR65-B 1,35 X 10?% | 1,35 X 10? | 2,14 X 10?

Nota) Los valores de los modelos KR-B/D indican los valo-
res cuando se utilizan bloques interiores dobles en
contacto entre si.
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Estandares de precision

El estandar de precision del modelo KR se define en la repetibilidad de posicionamiento, la preci-
sion de posicionamiento, el paralelismo en el funcionamiento (direccién vertical) y el retroceso.

[Repetibilidad de posicionamiento]

Dirija la posicién a un punto arbitrario deter-
minado. Mida la posicion y repita siete veces
desde la misma direccion. Registre la diferencia
entre los valores mas altos y mas bajos. Lleve a
cabo la misma prueba en tres puntos: la mitad
de la carrera y en las posiciones de desplaza-
miento minima y maxima aproximadas. Exprese
el valor de diferencia maximo de las tres medi-
ciones divididas por 2 con un signo “+”.

[Precisiéon de posicionamiento]
Al utilizar la carrera maxima como longitud de

referencia, exprese el error maximo entre la dis-
tancia real de desplazamiento desde el punto
de referencia y el valor de comando, en un va-
lor absoluto como precision de posicionamiento.

[Paralelismo en el funcionamiento (direccion
vertical)]
Coloque una regla en la superficie de la tabla

donde se monta el modelo KR, mida casi la
totalidad de la distancia de desplazamiento del
bloque interior utilizando un indicador de prue-
ba. Utilice la diferencia maxima entre las lectu-
ras dentro de la distancia de desplazamiento
como la medida de paralelismo en el funciona-
miento.

[Retroceso]

Empuje ligeramente el bloque interior, y lea la
medicion en el indicador de pruebas como valor
de referencia. Luego, aplique una carga al blo-
que interior desde la misma direccion (direccion
de alimentacién de la tabla) y, luego, libere el
bloque interior de la carga. Utilice la diferencia
entre el valor de referencia y el regreso como la
medida de retroceso.

Realice esta medicion en el centro y cerca de
ambos extremos, y utilice el valor maximo como
valor de medida.

A
m
=
S
=

Punto de referencia

Fig.6 Repetibilidad de posicionamiento
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Fig.7 Precision de posicionamiento
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Fig.8 Paralelismo en el funcionamiento

Volver
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Desplazamiento de carga
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Fig.9 Retroceso
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Las precisiones del modelo KR se clasifican como nivel normal (sin simbolo), nivel de elevada precision
(H) y nivel de precision (P). Las siguientes tablas muestran los estandares para todas las precisiones.

Tabla10 Nivel normal (sin simbolo)

Unidad: mm

o . Repetibilidad |[Precision de| Paralelismo del Par de torsion
gglsﬁ::?;é?g Carrera’ I;gﬁ%;l:gr%erl de posiciona- | posiciona- | funcionamiento | Retroceso | de arranque
miento miento | (direccién vertical) (N-cm)
30 100 . , . i
Sin estandar| Sin estandar
KR20 80 150 +0,01 > > 0,02 0,5
130 200 definido definido
60 150
110 200 Sin estandar| Sin estandar
NRes 160 250 +0,01 definido definido 0,02 1.5
210 300
50 150
100 200
200 300 Sin estandar| Sin estandar
AU 300 400 +0,01 definido definido 0,02 7
400 500
500 600
50 150
100 200
200 300 . . . ,
KR33 300 400 +0,01 S'rc‘j:ﬁ;?g‘gar S'r(‘jgf?rt]?é‘gar 0,02 7
400 500
500 600
600 700
200 340
300 440
400 540 . , . i
Sin estandar| Sin estandar
KR45H 500 640 +0,01 >C >C 0,02 10
600 220 definido definido
700 840
800 940
190 340
290 440
390 540 . , . ,
Sin estandar| Sin estandar
KR46 490 640 +0,01 > o€ 0,02 10
590 220 definido definido
690 840
790 940
800 980
900 1080 . , . i
Sin estandar{ Sin estandar
KR55 1000 1180 +0,01 > € >C 0,05 12
1100 1280 definido definido
1200 1380
790 980
990 1180 +0,01 Sin estandar| Sin estandar 12
R 1190 1380 definido definido 0,05
1490 1680 +0,012 15

*Indica la longitud de la carrera cuando se incorpora un bloque interior de tipo largo.
Nota1) El método de evaluacion cumple con los estandar de THK.
Nota2) Las medidas se toman usando un motor proporcionado por THK. Es posible que estos valores no apliquen en las
configuraciones de motor de arranque.
Nota3) El par de torsion de arranque representa el valor al usar grasa AFB-LF de THK.
Sin embargo, el de los modelos KR20 y KR26 representa el valor al usar la grasa AFA de THK, y el valor para el mo-
delo KR15 surge de usar grasa AFF de THK.
Nota4) Si se usa una grasa muy viscosa, como grasa de vacio y de sala blanca, el par de torsiéon de arranque real podria
superar el valor que se indica en la tabla. Se debe tener mucho cuidado al seleccionar el motor.
Nota5) Pongase en contacto con THK para obtener informacion de precision para unidades mas largas que la longitud

estandar.

Nota6) El modelo KR15 sélo viene con nivel de precision (H) y nivel de precision (P).

N2-92 THIK




g

www.rodavigo.net

Tabla11 Nivel de precision (H) Unidad: mm
Repetibilidad L . .
o . . .. |Precision de| Paralelismo en el Par de torsion
3:?:;:'(?; (';I): Carrera’ I;:R%;l,:g ri(i)erl ddee p;:ic(:,‘lisoll’(l)g- posiciona- | funcionamiento | Retroceso | de arranque
PO miento  |(direccion vertical) (N-cm)
miento
25 75
50 100
75 125
KR15 100 150 +0,004 0,04 0,02 0,01 0,4
125 175
150 200
30 100
KR20 80 150 +0,005 0,06 0,025 0,01 0,5
130 200
60 150
110 200
KR26 160 550 +0,005 0,06 0,025 0,01 1,5
210 300
50 150
1% 20 0,06 0,025
KR30H 300 200 +0,005 0,02 7
400 500
500 600 0,10 0,035
50 150
100 200
200 300 0,06 0,025
KR33 300 400 +0,005 0,02 7
400 500 010
500 600 ’ 0,035
600 700 0,14
200 340
300 440
200 520 0,10 0,035
KR45H 500 640 +0,005 0,02 10
600 740 0,12 0,04
700 840
800 920 0,15 0,05
190 340
290 440
390 520 0,10 0,035
KR46 490 640 +0,005 0,02 10
590 740 0,12 0,04
690 840
790 940 0,15 0,05
800 980
900 1080 0,18
KR55 1000 1180 +0,005 0,05 0,05 12
1100 1280 0,25
1200 1380
790 980 0,18
990 1180 0,05 12
KR65 1190 1380 +0,008 0,20 0,05
1490 1680 0,28 0,055 15
*Indica la longitud de la carrera cuando se incorpora un bloque interior de tipo largo.
TR [§2-93
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Tabla12 Nivel de precision (P) Unidad: mm
Repetibilidad y . ..
. . . .. |Precision de| Paralelismo en el Par de torsion
aglsﬁ:g):é?: Carrera’ I;g:.}g;;l:grg’;l ddee ngigiilﬁg- posiciona- | funcionamiento | Retroceso | de arranque
PO miento  |(direccion vertical) (N-cm)
miento
25 75
50 100
75 125
KR15 700 150 +0,003 0,02 0,01 0,002 0,8
125 175
150 200
30 100
KR20 80 150 +0,003 0,02 0,01 0,003 1,2
130 200
60 150
110 200
KR26 160 550 +0,003 0,02 0,01 0,003 4
210 300
50 150
;83 ggg 0,02 0,01
KR30H 300 200 +0,003 0,003 15
400 500
500 600 0,025 0,015
50 150
100 200
500 300 0,02 0,01
KR33 300 400 +0,003 0,003 15
400 500
500 600 0,025 0,015
600 700 0,03
200 340
300 440 15
KR45H 400 540 1£0,003 0,025 0,015 0,003
500 640 17
600 740 0,03 0,02
190 340
290 440 15
390 540 10,003 0,025 0,015
KR46 490 640 0,003
590 740 0,03 0,02 17
690 840
790 940 +0,005 0,035 0,025
800 980
KR55 900 1080 +0,005 0,035 0,025 0,003 7
1000 1180 0,04 0,03 20
790 980
KR65 990 1180 +0,005 0,035 0,025 0,005 20
1190 1380 0,04 0,03 22

*Indica la longitud de la carrera cuando se incorpora un bloque interior de tipo largo.

Nota1) El método de evaluacion cumple con los estandar de THK.

Nota2) Las medidas se toman usando un motor proporcionado por THK. Es posible que estos valores no apliquen en las
configuraciones de motor de arranque.

Nota3) El par de torsion de arranque representa el valor al usar grasa AFB-LF de THK.
Sin embargo, el de los modelos KR20 y KR26 representa el valor al usar la grasa AFA de THK, y el valor para el mo-
delo KR15 surge de usar grasa AFF de THK.

Nota4) Si se usa una grasa muy viscosa, como grasa de vacio y de sala blanca, el par de torsion de arranque real podria
superar el valor que se indica en la tabla. Se debe tener mucho cuidado al seleccionar el motor.

Nota5) Pongase en contacto con THK para obtener informacion de precisiéon para unidades mas largas que la longitud
estandar.

N2-94 THIK
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Cédigo del modelo

Descripcion

Paso del husillo de bolas TP ER PELT

. . Recorrido
del modelo interior

KR33 10 A - 0200 - P
@ @ ® @ ®
KR15 01:1mm A 0025 : 25mm Sin simbolo: nivel normal
KR20 02 :2mm B 0050 : 50mm H: Nivel de elevada precision
KR26 06 : 6mm C l P: Nivel de precision
KR30H 10 : 10mm D 1490 : 1490mm
KR33 20 : 20mm
KR45H 25:25mm
KR46
KR55
KR65

Si se selecciona "2" (con fuelles) para la tapa @), especifique
el recorrido teniendo en cuenta los fuelles (—2-125).

Los pasos de husillo de bolas disponibles difieren dependiendo del modelo.
KR15 :"01", "02"

KR20 :"01", "06"

KR26 :"02", "06"

KR30H : "06", "10"

KR33 :"06", "10"

KR45H : "10", "20"

KR46 :"10", "20"

KR55 :"20"

KR65 :"25"

N2-96 ARl
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Con/sin motor Cubierta A|°l.am'_e"'t0 tIPO_A/
Brida intermedia

AQ
® @ ©)

0: acoplado directamente (sin motor) 0: sin cubierta 0: ninguno 10

1: acoplado directamente (con un motor, especificado por el cliente) 1: con una cubierta 1 20
2: con un fuelle 2 30

6 40

7 50

B 60

E AO

H A5
= A
J AM

Si se selecciona "0", no se incluye un acoplamiento. Si se M AN
requiere acoplamiento, indiquelo. AP
"1" significa que se monta un motor especificado por el cliente. AQ
Para obtener el articulo 9, elija un alojamiento A/brida AR
intermedia que coincida con el motor especificado. 2:
Se pueden montar varios motores de diferentes fabricantes. Comuniquese con THK AU
para obtener mas detalles. AV
AY

AZ

Se encuentran disponible también un tipo con alojamiento tipo A y alojamiento de giro, los
cuales no se encuentran en el catalogo. Péngase en contacto con THK para obtener
detalles.

TR 32-97
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Actuador de guia LM

zifi;f::;: Paso de husillo de bolas Tlpi?]:l ?isftm Recorrido
SKR33 10 A - 0195 P
@ @ ® @ ®
SKR20 01 :1mm A 0025 : 25mm Sin simbolo: nivel normal
SKR26 02 :2mm B 0050 : 50mm H: Nivel de alta precision
SKR33 06 : 6mm C l P: Nivel de precision
SKR46 10 : 10mm D 1490 : 1490mm
SKR55 20 : 20mm
SKR65 25 :25mm
30 : 30mm
KR15 40 : 40mm
KR20 50 : 50mm
KR26 Si se selecciona "2" (con fuelles) para la tapa (), especifique el recorrido
KR30H teniendo en cuenta los fuelles (—N2-47,182-125).
KR33
KR45H
KR46
KR55
KR65

SKR20 :
SKR26 :
SKR33:
SKR46 :
SKR55 :
SKR65 :
KR15
KR20
KR26
KR30H :
KR33
KR45H :
KR46
KR55
KR65

||01 ll, "06"
l|02ll, "06"

"06", "10", "20" (20 mm solo esta disponible para bloques interiores de tipo Ay B)

||1 0", ll20ll

l|20ll, ll30ll’ ||40|I
l|20ll, ll25ll’ ll30ll, Il50ll

: "01", Il02ll
: "01", "06"
: ||02I|, "06"

"06", Il1 Oll

: "06", |I10||

||1 0", Il20ll

: ll10ll, |I20||
: ll20ll
: ll25ll

Los pasos de husillo de bolas disponibles difieren dependiendo del modelo.

N2-164 THIK
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Descripciéon del modelo

Caja A/

Con/sin motor Cubierta Brida intermedia

0 - 1 B AQ
® @ ©)

>

(2]

—

5

0: acoplado directamente (sin motor) 0: sin cubierta 0: ninguno 10 o

(©)

1: acoplado directamente (con un motor, especificado por el cliente) 1: con una cubierta 1 20 =

o

2: con un fuelle 2 30 @

6 40 @

7 50 (sélo KR) o

-

B 60 =
E A0
H A5
= Ao
. . . . . J AM
Si se selecciona "0", no se incluye un acoplamiento. Si se M AN
requiere acoplamiento, indiquelo. AP
. e . AQ
"1" significa que se monta un motor especificado por el cliente. AR
Para obtener el articulo @, elija una caja A/brida intermedia que AS
coincida con el motor especificado. AT
Se pueden montar varios motores de diferentes fabricantes. Pbngase en contacto con AU

THK para obtener mas detalles.

AV
AY
AZ

Se encuentran disponible también un tipo con alojamiento A de giro y un tipo de motor de
giro, los cuales no se encuentran en el catadlogo. Péngase en contacto con THK para
obtener detalles.
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